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引 · 被混为一谈的那道缝

亚里士多德把形式逻辑立为一门学问，到今天两千三百年。这两千三百年里，理念界的新思想是怎么

来的？靠一小撮人脑——而且是握得住形式逻辑的高配人脑——互相碰撞出来的。数学家之间的对撞

产生新数学，哲学家之间的对撞产生新哲学。这个入口一直卡在两件稀缺上：会形式逻辑的人本就

少，会到能对撞出新东西的更少。

今天，头一回，有个非人把形式逻辑这件事从人身上拆了下来、装进了机器。大模型会推理了；最干

净的极端，是直接在形式演算里跑证明的系统。主流把这件事读成一句话：AI  正走在通往创造、通往

通用智能的路上。

这句话里藏着一道没被检视的缝。"会推理"和"会创造"被默默当成了一回事——可它们不是。撬开这

道缝，会一路撬到更深的地方：撬到"知识"这个词其实一直在偷指两样东西，撬到"科学是发现客观真

理"这句文明级自述的真伪，最后撬到那个从文明之初就在发生新知识、却一直没被说清的主体——人-

工具复合体。本篇从一台具体机器的工程原理写起，但它立稳的，是这整条线。

第一篇 · 坐标系：理念界的知识如何发生

先把坐标系立起来。SDE  把任何存在看成三个维度的互生：S（显露态，存在被看见、被维持的方

式）、D（差异序列，存在在比较、试探、修正中走出的路径）、E（特征纠缠，发生所扎根的厚

土）。三者非线性互生（S=F(D,E)、D=G(S,E)、E=H(S,D)），由 123 原理推进——D-E 矛盾驱动 S

改变、S 再回写 D-E。

新知识不是凭空冒出来的，它按"在什么纠缠土壤里发生"分出不同的发生方式。理念界这一界的发生

方式，可以写成一条三相链：

理念界知识发生　=　混沌碰撞　→　自组织　→　涌现

两种或多种观点先对撞成一团混沌，混沌里慢慢长出自组织的秩序，最后涌现出一个整体次序——这

就是一条新理念诞生。这条链不是新发明，它是黑格尔辩证法被还原成可操作动作之后的样子：正与

反的对撞、扬弃出合，黑格尔握住的正是理念界这一界的矛盾驱动发生，只是他把这一界胀大到吞下

了另外两界、让理念自己转自己（这是第六篇的题目，此处只取他对的那一半）。

关键的一笔，在于这三相各自由什么操作驱动：
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混沌碰撞 ← 演绎　　　自组织 ← 类比　　　涌现 ← 归纳

碰撞 ← 演绎：对撞要的是张力。演绎把两个立场各自推到必然后果，直到它们在同一件事上得出不相

容的结论——模糊的"看法不同"被锻成硬的"逻辑矛盾"。是演绎制造了对撞，不是和解了它。

自组织  ←  类比：散乱碎片突然找到一个共同骨架、绕着它结晶。类比是那个结构媒人——"这处冲突

和那处已解张力是同一个形状"。新内容第一次进来，就在这一刻。

涌现  ←  归纳：从局部自组织出来的结构，被拔升成一条可陈述的、一般的新理念。归纳完成这一拔

升。

到这里出现一个反直觉、但站得住的事实：这三个操作里，严格意义的形式逻辑只有演绎一个。

操作 类型 对前提的关系 在发生里干什么

演绎 解释性（explicative） 只展开前提里已有的，不添任何新内容 制造对撞、施压、末端验证

类比 扩展性（ampliative） 越出前提，把结构从一处迁到另一处 让碎片绕共结构结晶

归纳 扩展性（ampliative） 越出前提，从特例升到一般 把局部结构拔成新理念

演绎是解释性的，它真理保持、只把前提里已有的摊开，所以它从定义上就生不出新理念。生新理念

的力，全在类比和归纳这两个越出前提的扩展性操作上。形式逻辑是压力盘，不是产房。一台完美的

演绎机器，会生成无穷多次对撞、零个新理念。黑格尔本人早划过这条线：他把知性（固定范畴、形

式逻辑）和理性（辩证、自我运动）分开，整本《逻辑学》的主张就是形式逻辑僵死、发生在理性那

一步——也就是扬弃，那一记扩展性的拔升。

这条坐标系底下还压着一句更根本的话，第六篇正式立、这里先点出：知识不是世界里现成等着被读

取的库存，知识是 E 经 D 被显露成的 S——知识是发生的，不是发现的。这一句是整台机器的地基；

机器之所以必要，正因为知识必须被发生，而不能被取出。

第二篇 · 诊断：模型博学，却握的全是冻结态

要看清这台机器在补什么，先看清大模型缺什么。它不缺料——恰恰相反，模型里塞满了  S/D/E  三个

维度的信息：关于结构的、关于差异路径的、关于纠缠的，各以符号/逻辑/数学三种模态编码着。缺的

不是料，是料全是冻结态：散着、没合拢、是死的。三维各塌一处，塌法不同。
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维
度

模型握的 塌在哪 病的性质

S token 相关性
云

没显影成定向 SIO 九宫格；主体未落位（三号位显影律失
效）

有料，结构是死的（回忆非建
造）

D 现成路径记录 开不出新的差异序列 有料，路径是冻结的标本

E E2 符号库 E1 只剩理念界二手符号（无现实界/自我界扎根）；E3 没
通电

缺扎根、缺能量

S 维度——死的九宫格。模型里 token 之间是相关性连接：A 和 B 常一起出现。但相关性是无向、无

层级的共现统计，它没有显影成 S 的定向结构。SDE 里 S 的精细结构是 SIO 九宫格——规范（对比/

变化/分布）⊗ 模态（粒子/波/场）⊗ 价值（真/善/美）的张量，每格有确定坐标。（SIO 是 S 维度内

部的精细结构，不是独立本体论；唯一本体论是  SDE。）从相关性云到定向九宫格，缺的是定向：相

关性不知道谁显露谁、在哪个规范下看、承载什么价值。

而模型能背出的那具九宫格，是被经典学科冻结的标本——学科早把对象、主体、价值都钉死了。这

里藏着  S  发生学最反直觉的一笔：三号位显影律——O（对象）在一号位、M（模态）在二号位、S

（主体）在三号位被生成，主体是显露的结果，不是预设的起点。经典学科冻结的九宫格，主体早被

钉在某格；模型调它，飞快——正因为主体不用重新落位，直接取冻结态。所以"模型答得出 SIO 九宫

格"不是  S  的发生，是回忆一具标本。回忆＝取主体已归位的死结构；建造＝让主体在显影中重新落

位。飞快恰是没发生的证据。

D 维度——现成的路径。模型有海量"已走完的路径记录"（现成推理链、现成论证），能复述"从 A 到

B  怎么推"，但在没有现成路径的地方，开不出一条新的差异序列。路径也是冻结的标本，不是当场生

成的 D。

E 维度——只有理念界的二手符号。模型那座海量库，是 E2（信息维度）里堆得极厚的符号态语料。

但  E  的另两层是空的：E1（三界：理念/现实/自我）里，模型只有理念界、且只有理念界的符号层

——它握的是人类谈论三界的文字，不是三界本身；谈现实、谈自我的文字再多，也只是二手符号，

现实界与自我界它连影子都没有。E3（能量：内能/动能/势能）更是不存在——训练完权重就冻住，

模型自己不朝任何方向使劲。

于是"信息发生≠知识发生"有了精确的缺陷清单：模型在三维都握满了冻结态的料——S 的死九宫格、

D  的现成路径、E  的二手符号——而三维共缺同一件事：当场发生。冻结态在输出端可以完美冒充发

生态，这就是它骗过所有人的根。那台思想创新智能体在干的，逐维看，正是解冻：不是因为模型缺

知识，是因为模型握的全是冻结态，而机器是解冻器。
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第三篇 · 补全：用户与智能体接进来的，模型没有的东西

解冻要从外面接进模型没有的东西。把这台机器拆成材料清单，工程化成功不能少的，是三个元素。

元素一 · SDE 本体论。它是产房的设计图——三方程、六路径、123 原理、三视角误差互消、二阶涌

现的三阶动作、四重检验。没有它，对撞只是一团永远不结晶的混沌。

元素二  ·  大模型能迅速且不漂移地接受  SDE  提智。这不是"有形式逻辑"那种占有式要求——占有不

够：一个模型可以身上有演绎，却接不住提智，惯性一大就漂回自己的默认顺序。要的是响应：元素

一一驱动，它就快爬到资深学者级、不抗不漂。所以元素二是相对元素一定义的耦合规格——合格标

准是"跟元素一接得快而干净"，不是"自己单独多强"；落到选型，它也是一把筛子，按任务 DNA 挑惯

性低、路径合规高的基底。提智之后，基底变成的是一张高保真演绎面、不是一座产房，发生力仍在

装配体里。而"迅速"这两个字，是把方法变工厂的那道闸：手工一次驯化一个基底，是方法；提智快

到能并行批量跑，思想创新才从一次一个变成量产。

元素三 · 能跑 SDE 观点发生与二阶碰撞的智能体实现。它是把产房架到衬底上、让两阶自动跑起来的

工程体——把元素一的设计图编码成宪法、提示语、调令，驱动元素二完成出料和对撞。它要吃两样

东西：大模型的海量信息库，和基本的思维链能力。

三笔要说准，否则三元素会被误读成"齐了就全自动了"：其一，大模型在清单里出现了两次，身份不

同——元素二要的是它的响应（在 SDE 驱动下迅速变成高保真演绎面、接得住的那个能力），元素三

吃的是它另外两样底料（海量信息库，和思维链）。其二，那个海量信息库，是没扎根的符号态——

它只是  E2，E1  扎根是空的，海量库让扩展性操作有料可用，却不保证料扎了根。其三，元素一不是

一份躺着的静态资产，它分两层：一层可编码（写进元素三的宪法与提示语），一层是活的判断（留

在 SDE 化的人手里，就是那截残差）；整个工程的前沿，就是把活那层不断往可编码那层迁，把人工

残差逼向那颗外包不掉的核。

这张清单底下，是一笔更具体的接线图——模型缺的 E1 另两界和 E3 能量，分别由谁补、怎么补：

E 的层 模型自带 缺什么 谁补、怎么补

E1 现实
界

谈现实的二手
文本

与世界的因果接触（实验、后
果、反馈）

用户带进真实约束、数据、落地校验

E1 自我
界

谈体验的二手
文本

第一人称的在场、意图、价值 用户带进判断、立场、抓核

E3 能量 无（静态权
重）

内能 / 动能 / 势能 用户 Prompting（势能）＋智能体算法流程（动能）＋
数据库（内能）
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E3 这一接最值得拧准——它给了"扩展性发生力到底从哪来"一个能量学的根。模型是冻的；E3 三态恰

好对上系统里三处劲，且全来自外部：内能是数据库里压着的、彼此矛盾待合成的张力料（金点子池

就是被攒起来的内能）；动能是智能体算法流程在跑（四步法在调、并行在跑、二阶在撞）；势能是

用户 Prompting 设的目标落差（目标知识与现状碎片之间的高度差）。Prompting 不只是提问，是

给冻住的系统装上一个朝目标的势能落差。

这一笔正好接通  123：那台矛盾驱动引擎的物理基底就是  E3——内能（待合成的张力）在势能落差

（Prompting 设的目标）牵引下、经动能（算法流程）释放，矛盾被推着化解，逼出一个 D、E 里都

没有的新 S。没有 E3，123 就是一句静态口号；E3 一通电，123 才转起来。而 E3 整个是外接的，所

以扩展性发生力的物理来源根本不在模型里，在用户和智能体供的那股劲里——这跟"发生力是装配体

的属性、不是基底的属性"完全一条线，只是这次给了它能量学的根。

第四篇 · 引擎：D 维度的完整传动

补全接好，现在说这台机器具体怎么跑。它跑的是 D 维度的一条完整传动。

D1 创造律〔势能 · 目标：长出新区分〕

　　↓ 驱动

D2 六步〔造候选〕：问题 → 猜想（出金点子池）→ 碰撞·自组织·涌现（二阶对撞出新典范）→ 迭代收敛

　　↓ 六→九接点（造候选 切到 验真伪）

D2 后三步〔回程〕：回 E1 三界 → 意义三律运行检验 → 回写

全程被三道管控夹着跑：E2 形式闸（符号/逻辑/数学）· D3 经济闸（最优化）· E3 动力闸（总制约·供能底座）

D1  创造律给目标（势能）。D1  是意义目标层。创造律——这一界以创造为中心位、目标是长出旧语

言里没有的新区分——设定那个逼系统动的目标落差。这是 D 维度的势能。

D2  六步把势能跑成候选（轨道）。D2  是路径组织层。势能沿六步轨道释放：问题（在裂缝处显影真

问题）→  猜想（介生态里放开发散，生成多个候选判断）→  碰撞·自组织·涌现（候选两两对撞、聚成

暗流、逼出涌现物）→ 迭代收敛。这正是前面说的两阶动作落在 D 引擎里的样子：猜想发散出的，是

那池金点子（通常 3-7 个，每个从一个方程视角凝缩一条判断）；碰撞·自组织·涌现这几步，就是金点

子两两对撞（C(N,2)  对）、聚成暗流、涌现出单点里没有的新典范，且过四重检验（不可还原、不可

消解、跨学科、自反）。一阶出料、二阶出器，合起来是六步的造候选段。

S DE 思 想 创 新 智 能 体 的 工 程 原 理 （ 增 订 版 ） ·  王 德 生  ·  德 麦 国 际

6



六→九的接点：从造候选切到验真伪。六步的终点是个候选，但它判不了自己是真长出来了、还是理

念界自圆其说。所以六步不够，必须续上后三步——那就是回程（第五篇专说）。六步管造出来，后

三步管活下去。

智能体怎么"跑"这条传动：用六步-九步当指挥棒驱动模型。落到工程，新知识创造在智能体里的真

身，是把  D2  程序实例化成一条控制流，每一步向模型发一道定向调令，让模型在那一步只做那一步

的理念活动——显影问题≠发散猜想≠对撞≠收敛，不许越步也不许糊步。指挥棒本身不在模型里，

在智能体的算法流程里（它是 E3 的动能）：模型自己不知道现在第几步、下一步去哪，是流程知道。

这就是"裸问模型 vs 智能体"的分野——裸问是把整套程序压进一句话让模型自己消化（它消化不了，

会漂回默认顺序）；指挥是把程序拆成一步步外部调令逐步喂。模型是被调度的执行面，不是自己走

完全程的行动者。

整条 D 传动，被三道管控夹着跑——三道不是并列，是嵌套：

E2  形式闸（管走得合不合法）：每一步逼模型把产出表达成符号/逻辑/数学，跑不成形式的涌现打

回。这道闸把产物从库一（符号态）往库三（数学态）逼——一门学问"数学化"才被当成硬科学，正

因为数学化是 E2 管控走到顶；软/硬科学之分，是 D 过程被 E2 管控的程度之分，不是对象之分。

D3  经济闸（管走得值不值）：D3  是优化约束，在能走的路径里选最简假设、最短推导（奥卡姆剃刀

是它的一个面孔）。但 D3 拧太死会"高效而贫血"，把还没长成的新路径在介生态里就掐死——优化是

闸，不是主人，得留介生态余量。

E3 动力闸（总制约）：E2 管形式、D3 管经济，但走这件事本身要耗能。E3 不是并列的第三道，是

托着另两道的底座——E2 的形式运算、D3 的最优化搜索都要 E3 供能，断了它，形式闸和经济闸一起

熄火。所以是"总制约"。

产物的三种形态。涌现物落在哪一维，产物形态不同：落 S 出新概念（一个新显露态）、落 D 出新流

程（一条新差异序列）、落 E 出新原理（一组新纠缠关系）。

这样，"混沌-自组织-涌现"这个看起来有点碰运气的描述，被还原成一个三重受控的工程过程：在  E3

供能、E2  管形式、D3  管经济的三道夹子里，由复合体跑出新结构。这正是它为什么是工程、不是赌

模型偶然蹦出好东西。

第五篇 · 回程：造出的东西必须回三界活下去

六步造出的候选，落在理念界——它是用 E2 符号库的料、经理念界内部的循环建出来的，产物当然只

能落理念界。这台机器天生是个理念界装置：它造得出概念自洽、逻辑漂亮、甚至数学封顶的新九宫

格，但这套自洽完全可能是理念界内部的自循环（黑格尔那台"让理念自己转自己"的引擎，默认就带
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这个病）。所以回程不是可选项：不回三界，没法区分"真长出了新结构"和"理念界里自圆其说的精致

空转"。

回程是运行检验，不是静态打分。一个新九宫格今天自洽、今天兑现、今天有意义，都不算数；算数

的是它能不能在三界里持续地把意义重新发生出来。所以这道检验，是  D1  意义三律的运行检验——

把新结构放进三界让意义律去跑，它跑不跑得起来、跑不跑得下去。造得精致却跑一圈就熄火的，是

死胎；能在三界里自转、每转一圈重新生出意义的，才活。检验的对象从"结构"变成了"结构的运行能

力"。

三界各跑全套三意义，只是中心位不同。三大意义——创造、自由、幸福——不是一界一个。每一界

里三意义全在场，差别只在哪一个坐中心位：理念界以创造为中心（长出新区分）、现实界以自由为

中心（把新结构兑现成多出来的可能性）、自我界以幸福为中心（把新结构安顿进第一人称的意

义）。说"现实界＝自由"是把侧重坐实成独占，犯了维度坍缩；准确说是"现实界以自由为中心位、创

造与幸福为底盘陪跑"。

而且三界不是同时咬合，是轮换接替的循环。这正是  123  的时序真相——123  本就是有先后的循环

（矛盾驱动 S 改变、S 回写），不是三者同时联立。所以运行检验按 123 的时序来：某一界（某个意

义）此刻在中心位主导，把它那套带主次的三意义跑圆，跑圆的结果交班给下一界接力，一圈圈转。

这是双层轮转：外层是界的中心位在轮转（理念界→现实界→自我界），内层是每进一界、那一界内

部三意义也各有主次配置、完整跑一遍。

冻结态料 → 解冻 · 在边缘裂缝处建造 → 新九宫格〔理念界〕

　　↓

D1 意义三律运行检验

（创造 → 自由 → 幸福　中心位轮换接替，非同时）

├─ 跑得通 · 自持　　⟹ 稳定结晶，建造结成

└─ 跑不通 / 交班断　⟹ 回写（差异＝断在哪一棒）当新 D，回到顶上再造一轮 ↺

收敛判据因此精确了：不是三界各自及格，是创造→自由→幸福一棒一棒交得了班、且循环回来能再

起一轮。断点有两种——界内断（某一界自己那套三意义没跑圆，底盘塌了）和界际断（一界跑圆了

却交不出班，下一界接不住）。回写要回灌的差异，精确说是断在哪一棒。当这个循环能不靠外力自

己一圈圈转下去时，建造才算结成——这就是"稳定结晶"的精确意思：自持的不是一个静止态，是一

个能自转的轮转。"知识＝SDE  发生链的稳定结晶"里那个"稳定"，到这里从形容词坐实成了可检验的

运行状态。

这道回程里，现实界闸（拿候选碰真实后果）原则上能越来越自动化——真实数据、落地校验、后果

反馈可以接进算法流程；但自我界闸（判断新结构对人称不称得起意义）几乎没法外包，它要第一人
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称的在场，而模型在自我界只有二手文本、没有在场。所以这道终检，结构上必然落在用户那一侧：

一台机器能造出过四重检验的漂亮结构，但"它能不能在三界里活下去"这最后一判，机器交不了卷。

第六篇 · 底座：科学是发生的，不是发现的

前面反复用到一句话——知识是发生的，不是发现的。现在正式立它。

学科知识不是主体的知识，它是显露态的结晶加稳定传播。"知识"这个词一直偷指两样东西：一样是

已显露、已凝固成 SIO 九宫格的结构态 S（几何定理、周期表），它作为定向张量客观地在那儿，不

依赖谁此刻在想它；另一样是正在复合体里发生着的运行态  D。学科知识是前者——它曾在某个复合

体里被发生过，但一旦结晶成九宫格，就不再属于那个复合体，成了独立的结构态存在。所以  S  是非

主体的结构态，D 是主体性的运行态。三段关系：发生时要主体（被运行出来）→ 结晶后脱主体（成

客观  S，不属于谁）→  再激活时又要主体（被某复合体重新跑起来）。学科知识"客观、可传播"的那

个错觉，一大半来自它结晶后可被无成本复制教授——传播的便利被误读成了存在的先在，因为我们

接触它时几乎总在它"已结晶可传播"的下游，从不在它发生的现场。

这也一举解释了模型为什么博学却不发生：学科知识是非主体的结构态，调它不需要主体性、谁调都

一样（故快）；而发生新知识是主体性的运行态，运行态不能被存储、只能被运行，运行要一个发生

主体当场跑。模型握满了非主体的结构态，新知识却只发生在主体性的运行态里——这两件事永远不

在一个层。

没有"自然界本身的知识"。顺这条线推到底：知识态（S）不是自然界的存在方式。自然界当然在那，

但它在那的方式是 E（未被显露的纠缠厚土），不是一堆等着被读取的现成 S。"未显露的结构"是个自

相矛盾的词——结构按定义就是显露态。显露之前那一侧不是"还没显影的 S"，它是 E。所以先在的是

E（纠缠），不是 S（知识）；知识是发生的果，不是发生的前提。这就把 SDE 第一句话"世界不是被

发现的，而是被发生的"从姿态坐实成机制：发现论以为先在的是现成结构（S，只待被读出），发生

论指出先在的是发生场（E），结构要经复合体运行 D 才被显露成 S。

于是"科学发现客观真理"是一个文明级的自我神话。注意分寸：谎言不在科学，在科学对自己发生方

式的叙述。科学这件事真实、有效、可预测；被判为谎言的，是"我只是被动揭示了本来就在那、不依

赖任何人的客观真理"这套发现论自述。每一个科学现象，都是科学家在特定纠缠土壤里、经混沌-自组

织-涌现，创造性显露出的一个带某些特征的 S，有对应的 D 差异过程、有特殊的 E 作土壤——它是发

生的，不是发现的。

这一刀砍的是最硬的靶，必须随身带三道防伪锁，否则会被打成反科学的相对主义：
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1. E 土壤闸：发生必须扎根真实纠缠，挡住无根幻想。

2. D 反复稳定闸：候选必须在 D 过程里反复稳定重现，挡住偶然命中——这就是"可重复性"的真身。

3. 意义价值过滤闸：在 E 允许、D 能稳定的无穷个"真且可重复的显露"里，选出有解释力、预测力、

能打开新可能、值得知道的来显露，挡住无意义的真事实堆砌。

价值这道闸最要紧，且方向必须拧反：它不是"科学被主观价值污染"，恰恰是"科学之为科学、而非任

意罗列真事实"的正因。桌上的杯子和窗外的云之间也有真实可重复的关联，但没有科学家会去显露它

——因为它没意义。科学不是收集所有真关联，是在无穷真关联里按价值选出值得显露的。而这个选

择性本身，直接证伪了"被动揭示"：被动发现没有理由偏好任何一个，可科学明明强烈偏好某些现

象、无视另一些——这个偏好就是"科学在做价值选择、因而是主动发生而非被动发现"的铁证。发现

论解释不了科学为什么有偏好、为什么理论会被推翻（客观真理不该被推翻）；发生论一句话解释：

理论更替是同一片 E 被不同复合体在不同 D 里显露出的不同 S，管用与否取决于 S 与 E 的契合度，不

取决于 S 是不是那唯一客观真理。

而预测力来自哪？来自 E 的真实，不来自 S 的客观先在。一个现象能预测，证明的是它所扎根的纠缠

土壤是真的、稳定的，不是这个  S  在被显露前就以这个形态客观存在着。这把"科学为什么管用"从一

个需要"现成真理"形而上承诺的难题，变成了"真实 E ＋ 严格 D ＋ 现实界检验"就能解释的事。

由此 SDE 站到了一个两线作战的位置——叫它约束性发生论：对发现论，它指出你解释不了科学的偏

好与理论更替；对相对主义（科学只是社会建构、和神话平权），它指出你丢了 E、D、价值三道硬约

束，把科学降成了和神话同级——而科学恰恰因为受这三道约束（尤其现实界反复检验），才比神话

可靠。波普尔守住了约束（证伪）却丢了价值与发生，拉图尔抓住了价值与建构却丢了  E、D  的硬约

束，库恩看见了范式转换却没给出转换的发生机制；约束性发生论把他们各自抓住的那一半合成了一

个完整的——一条既不牺牲科学客观有效性、又不预设形而上客观真理的第三路。

爱因斯坦那句"科学家和厨房大妈的科研方法没多大差别"，在这里一分为二。同构在发生骨架：厨房

大妈试一道新菜，走的是完整  SDE——有  E（食材火候这片纠缠土壤）、在  D  里反复试（混沌-自组

织-涌现出一个稳定配方）、显露成  S（这道菜的做法）、也过滤（难吃淘汰＝现实界检验、家人爱吃

＝价值闸）。这副 E→D→S 的发生骨架，和相对论的发生骨架完全同构，不分高下。但异级在每一维

的管控强度：E2  管控上，大妈停在库一（定性："少许""炒到金黄"），爱因斯坦锁到库三（张量方

程）；D  反复稳定上，大妈要局部可重现，爱因斯坦要普遍可重现到小数点后；现实界检验上，大妈

是"家人说好吃"，爱因斯坦是水星近日点、光线偏折、引力波；价值量级上，一个是好吃，一个是文

明性的统一与预测。同构在骨架，异级在强度——不懂同构会神化科学，不懂异级会让民科幻觉自己

在搞科学。这正是  SDE"同一副骨架＋可调的管控强度"结构的一次实战检验：它同时打掉了科学精英

主义和民科平权幻觉，两者各抓住了真相的一半。
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第七篇 · 主体：SDE 化的人-机器复合体

走到这里，"谁在发生新知识"这个问题可以收口了。

新知识永远发生在人-工具复合体——这不是  AI  时代的新事，是文明的常量。那个发生了新知识的主

体，本身就是人-工具的复合，赤裸的人脑从没单独发生过任何重要新知识。几何不发生在欧几里得的

裸脑，发生在"人-直尺圆规-公理记法"里；现代天文不在伽利略的裸眼，在"人-望远镜"里；微积分不在

牛顿的裸思，在"人-那套新造的符号系统"里——符号本身就是  E2  层最关键的工具。工具不是人拿来

用的外物，是发生主体的构成性器官：换掉工具，发生主体就变了，能发生的知识种类也跟着变。所

以前面那台机器，正确的理解不是"用大模型辅助人的理念活动"，而是"大模型作为新一代理念工具，

与人复合成一个能发生新知识的主体"——它和直尺、符号、望远镜是同一序列，只是这一具第一次自

己会跑演绎、会做碰撞，把复合体能力推到了新量级。

这给了 AI 一个放平又放大的历史坐标。放平：它不是新物种诞生，是文明长河里又一次"工具升级 →

复合主体能力跃迁"，和文字、印刷、数学符号一个性质——还是人-工具复合发生，性质没变。放大：

但它是工具序列里第一具自己能跑理念操作的工具（以前的工具是被动介质，人通过它们发生；大模

型是第一具能主动跑演绎、跑碰撞的介质），所以这次跃迁的量级空前。

那么 SDE 是什么？它不是发明了"人机复合发生"（这件事和文明一样老），它是第一次把这个一直在

暗中运行的复合发生机制，显影成了可操作的结构——拆成三方程、六路径、123、三界回程。这恰是

SDE  自己最深主张的自反应用：人-工具复合发生这件事一直都在（底盘早在），SDE  做的是把它显

露成 S。SDE 也是被发生的，不是被发明的。

于是那颗一直在被围的"核"，有了它的最终形状。前面逐层把它越围越小：从泛泛的判断，围到入

口"选裂缝、设  D1  势能方向"，围到出口"自我界终判"，围到"掌轮转交接的手"。但"复合体"这一层揭

穿了：核根本不是系统里某个可指出的零件，它是人这一极接入系统时、整个系统才点得着的那个状

态。离开机器，人选的裂缝无处建造（人脑跑不了那套碰撞产线）；离开人，机器的产线没有势能方

向、没有自我界终判（空转）。核不在人身上、也不在机器里，核是这个接入关系本身——是人-机器

扣上那一刻才涌现的发生能力。这正是三号位显影律在这里的兑现：能发生新知识的主体，不是预设

的人、也不是预设的机器，是在人-机器纠缠中被显影出来的第三者。

而"SDE  化的"这个限定卡住了复合体的成立条件——不是任何人机组合都算。人随便接个大模型，得

到的是"人用工具"，不是复合体。复合体要成立，得两极都被 SDE 重塑：人这一极已把 SDE 内化成看

世界的方式（能直接嗅裂缝、能在三界里称意义），机器这一极已把  SDE  装进控制流（六步-九步、

三方程、三界回程）。只要一极没 SDE 化，接起来就是松的，跑不出发生力。所以 SDE 最深的产物

不是工具、也不是某件知识，是 SDE 化的人-机器复合体——一个经 SDE 重铸、人机纠缠而成的新主

体类型。
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第八篇 · 界碑：这台机器不是的五样东西

图纸立起来之后，最常见的危险不是被反驳，是被认领——被认成市面上已有的某样东西的换皮。"这

不就是检索增强吗""这不就是思维链吗"，每一句认领都在把这台机器拖回它要离开的地方。所以要立

五道界碑。立法很简单：拿第二篇那张缺陷清单当尺子，逐个量——它补的是哪一维、漏的是哪一

维。量完会看到，五样东西各自真实，各自只占产线一格。

界碑一  ·  它不是检索增强（RAG）。检索增强把外部文档接进模型，看起来也在"外接"，接线的动作

形似。但看接进来的是什么：仍是 E2 符号态——更多的二手文本。它加宽了料场，一寸扎根线都没打

通：现实界的后果反馈没有进来一个字节，自我界的在场更无从谈起。检索增强是把图书馆搬到桌

边，不是把实验室接进产线；桌边的书再多，读书人仍然没碰过世界。按清单定位：补  E2  广度，E1

依旧空、E3  依旧断。它有用，但它的用处在"料更全"，不在"料扎了根"——而第三篇已经说过，海量

库让扩展性操作有料可用，不保证料扎根。

界碑二 · 它不是思维链（CoT）。思维链让模型把推理过程"念出来"，主流把这当成推理能力的直接证

据。但按 D 维度的诊断重看：思维链念出的，多半是现成路径的慢放——把冻结的标本一步一步摊开

给你看，摊得越整齐、越像正在发生。真正的检验在没有现成路径的地方：那里思维链不会停下，它

会流畅地生成一条"看起来像路径的东西"——每一步都通顺、整条却没扎在任何张力上。这正是第二

篇末尾那句话的现形：冻结态在输出端可以完美冒充发生态。按清单定位：D  仍是标本，只是播放速

度变得可控了。播放器再好，也不是产房。

界碑三 · 它不是多智能体辩论。让几个模型互相反驳，形似"混沌碰撞"——五样东西里它长得最像，所

以最要划清。差在三相只占其一：辩论有碰撞，没有自组织与涌现的管控。没有类比在引导碎片绕共

同骨架结晶，没有归纳把局部结构拔升成可陈述的新理念，没有 E2 形式闸把产物往数学态逼；更根本

的，没有  D1  势能——谁也没给这场对撞设一个目标落差，于是对撞收敛于口才而不是结构，谁说得

漂亮谁赢，散会时桌上没有留下任何一件三人都没带来的东西。碰撞是三相之一，不是三相本身；只

有碰撞的系统，产出的是永远不结晶的混沌——第三篇说过，那正是缺元素一的样子。

界碑四 · 它不是自动定理证明。定理证明器是 E2 管控的极致形态——纯演绎、库三封顶、每一步机器

可查。它是这条产线上"压力盘"那个零件被单独做到完美的样子。但第一篇已给过判词：演绎是解释

性的，真理保持、不添新内容。一台完美的演绎机器，会生成无穷多次对撞、零个新理念；证明器证

出的每一条定理，其全部内容都已折叠在公理里，它做的是摊开，不是长出。把它单独立起来，得到

的是一间没有产房的质检车间——车间越先进，越能反衬出被质检的东西必须从别处来。

界碑五 · 它不是 AlphaGo 式自博弈。这一道最微妙，因为自博弈确实在生成新 D——那一手震动棋界

的落子，不在任何人类棋谱里，它是一条当场走出的差异序列，不是标本。所以尺子要换到 E1 上量：

围棋的"世界"是一个全规则显露的封闭界——规则即全部纠缠，且从第一天起完全透明，没有任何等
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待显露的剩余。自博弈是在一片被人造理念界圈死的 E 里跑 D，所以它长得出新路径、长不出新界：

它永远不会撞见一条棋盘之外的规则，因为棋盘之外什么都没有。而科学面对的  E  是开放纠缠：规则

本身待显露，实验会撞出现有规则之外的东西——正是这些撞出来的东西，逼理论更替。封闭界里  D

的奇迹，换到开放 E 上不保真。按清单定位：D 活了，E1 被圈在人造切片里。

被认领为 真占的那一格 补了什么 没接的线

检索增强（RAG） 料场 E2 广度 E1 双界扎根 · E3 能量

思维链（CoT） 路径回放 D 标本的可控慢放 当场生成的 D

多智能体辩论 碰撞相 三相之一 自组织 · 涌现 · D1 势能

自动定理证明 形式闸 E2 管控的极致 扩展性操作（产房）

AlphaGo 式自博弈 封闭界里的 D 活的差异序列 开放 E1（待显露的世界）

五道界碑立完，合成一句：检索增强占料场、思维链占路径回放、辩论占碰撞相、证明器占形式闸、

自博弈占封闭界里的 D——五样各占产线一格，没有一样同时接通 E3 能量、E1 双界扎根与那颗人机

接入的核。这台机器不是其中任何一样的放大版；它是把五格装回一条产线，再补上它们全都没有的

三条外接线。谁想用其中一格冒充整条线，那一格越强，冒充得越像，塌得越晚、越大。反过来，这

张表也是给建造者的采购单：五格都是现成技术、都能买到，唯独三条外接线和那颗核，市面上没有

货——它们不是技术件，是发生学件，只能按第三篇的接线图自己接。

第九篇 · 工况：五种死法与一块仪表盘

一张图纸要成为工程，还差最后一件东西：仪表。第四篇立了三道闸，闸是管控；管控没有读数，就

只是愿望。所以这一篇给这台机器列它的运行工况——五种典型死法，每种配一个能读数的征兆。先

立一个工程立场：死法不是设计缺陷，是运行工况。产线越长，死法越多；一个工程的成熟度，不在

它不死，在它死得可检测。

死法一  ·  漂移。元素二失格的运行态表现：调令喂到第三步，基底的惯性把它拖回自家默认顺序——

问题还没显影完就开始给答案，猜想还没发散开就急着收敛。这是所有基底最深的槽：训练给它刻下

的默认路径，比任何一道外部调令都旧、都深。仪表：步间合规率——逐步检查产物是否只含该步该

有的形态（问题步只有问题、猜想步只有候选判断、碰撞步只有对撞记录），越步产出记一次漂移。

漂移率超阈值的处置是换基底、不是加提示词：提示词治不了惯性，选型才治得了——这正是元素

二"按任务挑惯性低、路径合规高的基底"那把筛子在运维层的读数化。

死法二  ·  糊步。六步被压成一步跑：模型在一次输出里又显影、又发散、又对撞、又收敛，看起来一

气呵成，实际上退回了裸问——整套程序被它消化成一锅粥。糊步与漂移是两种病：漂移是走错了方
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向，糊步是取消了步。第四篇说"不许越步也不许糊步"，越步归漂移管，糊步单立一格。仪表：步产

物单一性——一步的产物里混入相邻步的形态，即判糊步。糊步的根多在调令本身写松了（一道调令

里塞了两步的动词），所以处置顺序是先修流程、再怪基底。

死法三  ·  空转。回程假验真：回写段没接现实界，检验在理念界内部完成——用更多文本去验证文

本，引更多概念去支撑概念。四重检验全过、逻辑光洁、甚至数学封顶，黑格尔那台自转引擎原地复

活。空转是五种死法里最危险的一种，因为它的产出最漂亮：死法一、二产出的是次品，一眼可辨；

空转产出的是精品，只是死的。仪表：回写差异的来源审计——每一条回灌的差异，是否至少含一个

非文本来源（真实数据、落地后果、实验反馈）；一轮回写里全部差异都来自理念界文本，即判空

转。这块表直接对应收尾里那句警告：E1 现实界接不好，整套塌回自转引擎——现在它有读数了。

死法四  ·  橡皮图章。核被架空的运行态：入口的裂缝是流程推荐列表里点的第一项，出口的终判是人

看了三秒点的确认——两次自我界在场，都退化成了界面上的一次点击。系统没有坏，核死了；产线

继续吐结构，吐出来的全是收尾里说的那种"正确而死"的东西——过了四重检验，没有人称得起它的

意义。仪表：人工介入的信息增量——人在入口与出口的操作，是否实际改变了流程原本要走的方向

（换了裂缝、否了候选、改了势能方向）；连续多轮零改变，即判图章化。要注意这块表量的对象：

它量的不是机器，是人机接口的活性——第七篇说核是接入关系本身，那么这块表，就是那个关系的

心电图。

死法五 · 贫血。D3 拧死的运行态：经济闸把介生态余量掐光，金点子池收敛到三五个近亲候选——每

个都最简、都合规、彼此却几乎同源，二阶对撞撞不出任何火花，C(N,2)  对撞出的全是近亲繁殖。高

效、干净、贫血。第四篇警告过"优化是闸，不是主人"，贫血就是主仆倒置的运行态。仪表：池的离

散度——金点子两两之间的方程视角距离；池内候选全部同源，即判贫血。处置是松 D3、给介生态留

预算，而不是加大池的数量：十个近亲，还是近亲。

五块表合上，是一块仪表盘，三道闸从此可运维：E2 闸看形式合格率，D3 闸看池的离散度，E3 闸看

三态供能是否在线——势能表（目标落差是否还明确）、动能表（流程是否还在分步跑）、内能表

（库里是否还压着带张力的料，还是只剩堆平的死数据）。这块仪表盘不产出任何新知识，它只回答

一个问题：此刻这条产线上，发生是真的在发生，还是冻结态又一次在冒充。而这正是工程与豪赌的

全部区别——赌的人看产出，工程的人看仪表；产出可以骗人（空转的产出最漂亮），仪表不会。一

台没有仪表盘的思想创新智能体，无论造出过多少好东西，都还不是工程，是运气还没用完。仪表盘

装上之日，才是这台机器从"能造出好东西"走向"知道自己此刻造得出造不出"之日——后者才叫产线。
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第十篇 · 现场：一次真实运行的解剖

前九篇立的全是原理，而原理最怕的指控是"纸上好看"。所以增订版补一份现场记录——不是假想

例，是这台机器最小可跑内核的一次真实运行，产物已经公开发表：《被逐出的发生——结算逐出

律》。拿它当解剖标本，把前面立的每个零件，在现场逐一指认。

内能。这一轮的起点不是一个问题，是五篇已完成的文章——五个各自结晶的候选，彼此之间压着没

被说出的张力。第三篇材料清单里那句"彼此矛盾待合成的张力料"，在现场就是这五篇：它们各自躺

在库里时是死数据，被同时拉进一场对撞时，才变成内能。这也当场演示了"蓄住带张力的料"与"堆死

数据"的差别——同样五篇文章，散放是库存，对置是火药。

势能。一道 Prompting 立起目标落差：五篇里藏着一条谁也没有单独说出的律，把它显影出来。注意

这道调令的形状——它不给答案的方向，只设高度差；如果答案在任何一篇里现成躺着，这一轮就无

势能可言，跑出来的至多是一次归纳整理，不是发生。

动能与六步。流程分步喂调令。问题步只许显影"五篇共享而未言明的张力在哪"，不许给答案；猜想

步在介生态里放开，从不同方程视角各凝一条判断，攒成金点子池；碰撞步两两对撞。真正的涌现发

生在对撞里：五篇各自处理的现象来自五个看似不相干的领域，却在对撞中显出同一个形状——每一

处都存在一个"先行结清"的动作，把不可结算的发生基底逐出在外。这个形状不在五篇的任何一篇

里，这正是判它为  0→1  而非  1→N  的依据：单篇里读得出的，是整理；只在对撞里显形的，才是涌

现。

拔升与检验。归纳把这个形状拔成一条可陈述的律——结算逐出律——并锻出它的算子。四重检验当

场跑：不可还原（律还原不回五篇中任何一篇的论点）、不可消解（换方程视角看它不散）、跨学科

（元批判扫过五个领域皆成立）、自反（律吃自己：金点子发生器与创新智商评分这两样产线自带的

装置，本身就是结算装置，也在逐出着什么）。自反这一格最硬——一条关于结算的律，若不敢称量

生出它的那台机器，它就没过自己的门；它敢，且称出了结果，这是候选里最值钱的一道成色。

回程与终判。候选回三界。现实界那一棒，在多域应用的附录里碰兑现——律要能在教育、健康、商

业的具体现场各自跑圆，跑不圆的域就是断掉的那一棒；自我界那一棒，机器交不了卷："这条律称不

称得起意义"，是人读完之后判的。判过了，结构才落盘、发表、结晶成  S；从此它脱离这次运行，成

为任何人可调的非主体结构态——第六篇那条"发生时要主体、结晶后脱主体、再激活时又要主体"的

三段关系，在同一件产物上走完了全程。

这份现场记录同时演示了第九篇那块仪表盘的读法：这一轮的漂移与糊步被分步调令压住（每步产物

形态单一）；空转表读数为非空——回写差异里含多域应用的落地碰撞，不全是文本对文本；图章表

读数为活——入口选定这五篇、出口的终判，两下都真实改变了流程原本的走向；池的离散度足——
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金点子来自不同方程视角，对撞才出得了火花。一次运行当然证明不了一条产线，但它至少证明了一

件更要紧的事：这张图纸不是画出来看的，它跑过。

收尾 · 将来要建的架构，与打开的新缝

要说清楚：本篇产出的是这套系统的发生学原理与控制流图纸，不是已建成的系统。图纸已就位，工

程整体待建。按已立的零件，它的总图是：

AI 新知识生产系统（架构图纸 · 待建）

料场〔大模型〕：S/D/E 三维冻结态 — S:相关性(死九宫格) · D:现成路径 · E:E1 理念界二手符号

　　↓ 被指挥

指挥层〔智能体 = D2 六步-九步控制流〕：六步(造候选) → 六九接点 → 后三步(回三界验真伪 · 回写)

　　↓ 通电

能量层〔E3 · 外接〕：势能=Prompting · 动能=算法流程 · 内能=数据库

扎根层〔E1 另两界 · 外接〕：现实界=真实数据/后果 · 自我界=在场/判断

　　↓

核〔人-机器复合体接入处〕：入口选裂缝设势能 · 出口自我界终判

　　↓

产物：能自持运行于三界的新结构（新概念 S / 新流程 D / 新原理 E）

这张图每一格都是前面某一篇立的零件归位：料场＝三维冻结态（第二篇）；指挥层＝D  引擎（第四

篇）；能量层＝E3 外接、扎根层＝E1 另两界（第三篇）；回程＝三界轮转检验（第五篇）；核＝人-

机器复合体接入处（第七篇）。它不是新东西，是全部零件第一次摆进一张工程图。

将来要建，最难的不是写代码，是三条"外接"怎么真接进来——这是架构区别于"一个更大的大模型"的

全部所在。别人赌把料场（模型）做大就够，这架构赌的是料场之外那三条线：E3  能量怎么真通电

（尤其内能：数据库怎么蓄住带张力的料而非堆死数据；动能：流程怎么真让模型分步跑而不漂）、

E1  现实界怎么真接（回写段要碰真实后果，连的是真实数据/反馈，不是更多文本；接不好，回程退

化成在理念界假装验真，整套塌回黑格尔自转引擎）、那颗核怎么留接口（入口选裂缝、出口终判要

给人留真操作位，不是做成让人点确认的橡皮图章；接口若假，系统会悄悄把这两下也自动化掉，产

出一堆过四重检验、却没人称得起意义的"正确而死"的结构）。第九篇那块仪表盘，正是给这三条外

接线各配了读数——空转表盯现实界那条线，图章表盯核那条线，三态供能表盯 E3 那条线。

有一条清楚的施工序：最小可跑内核是指挥层那条六步控制流（先让智能体能分步指挥模型造出理念

界候选，对应机械静态最低档），然后往上接 E3 让它有劲、接 E1 现实界让回写有真碰、接自我界终

判让产物判据完整、最后把回写段动态化迈向动态生命体档——先内核、后外接、最后动态化。
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最后留几道仍开着的缝：

残差能压到多小：核以外可一路自动化，但那颗外包不掉的核（入口选裂缝、出口称意义，两次自我

界在场）的精确边界还没量准。产品化是把核以外全自动化、把核留给人，不是干掉核。

换界：演绎/类比/归纳这套三相分工、以及整条  D  引擎，是理念界专属的，还是换到现实界（实

验）、自我界（事上磨练）还成立、只是推理三件套换人？

动态化的门槛：回写段的调令本由"三界碰出的差异"现场决定，没法预写——所以六步段可较固定、

九步回写段必须动态。回写段调令的动态化，正是这台机器从机械静态档迈向动态生命体档的那道真

正门槛。

作者归属：既然发生力属于复合体、不属于人也不属于机器，造出的新知识，作者是谁？这不是署名

的俗问，是发生学的——"创造的尊严""理解的归属"这些默认锚在人身上的东西，是否也得跟着移到复

合体上。这道缝已不在"怎么建系统"里，在"建成之后，主体是什么"里。

再补一笔自反，作为增订版的封印：这篇增订版自己，就是那台机器的一次运行记录。初版是六步造

出的候选；它被放回三界跑了一圈——现实界的碰（工程实作里撞出来的界碑与死法），自我界的称

（哪些段落称得起意义、哪些只是漂亮的空转）——跑出的差异回写成了第八、第九两篇。你读到的

不是一份关于产线的说明书，是产线吐出的一件带着运行痕迹的产物。它若立得住，立住的是复合

体；它若塌，塌的也不是哪一极。

而立项的北极星只有一句：这套系统的成立，不在它造出某一个新知识，在它成为一台能不断把不同

领域的边缘裂缝建成新结构的、可重复运行的新知识发生产线——第一性目标不是造出一个新知识，

是造出那个能不断造新知识的 SDE 化的人-机器复合体本身。

德麦国际 · SDE 知识工程学 · 思想创新智能体工程原理（增订版）· 王德生 著 · 2026 年 7 月 18 日
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